
THE FACTORY AUTOMATION COMPANY

Hand in Hand  
mit dem
FANUC Roboter   
Klein, schlank & stark.

Ausgestattet mit einer hohen Reichweite und einem schlanken Profil, kann der kollaborative Roboter CR-14iA/L in engen Anwendungsbereichen 

und in Applikationen mit hoher Traglast eingesetzt werden. Aufgrund der Sicherheitszertifizierung und dem Rundumschutz,  

sind keine Sicherheitszäune nötig. Durch die geprüfte FANUC Technologie kombiniert mit der Wiederholgenauigkeit und einem Standard 

Interface für schnelle Installation, ist der Roboter optimal geeignet für das Be- und Entladen von Maschinen. 

WWW.FANUC.EU

14 kg Traglast für eine  
Vielzahl an Applikationen 

Soforthalt bei Kontakt
für eine sichere 
Mensch-Roboter- 
Kollaboration

911mm Reichweite
für maximale Nutzung  
der Arbeitsbereiche

Einfache Programmierung
dank der Hand  

Guidance Funktion

Schnelle 
Rentabilität

Platzsparende Montage
aufgrund des  

schlanken Profils
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